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ExeRice (3

[nmﬂléter 'algorithme pour que le robot trace le Algorithme

arallelogramme ci-dessous.
P g Avancer de 100 pas [1 carreau = 20 pas|

Utiliser leg inafructions : « avancer de 80 pag »,
« avancer de 100 pag » et « fourner & gauche
de 90 degrée ».

Tourner a gauche de 90 degrés

\

Avancer de 80 pas

m—-i
Dessiner le tracé correspondant a la sequence
d'instructions.
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| [ﬂmﬂs de synthése n°2

2018-2019

- Nom : . Prénom :

mo-@ ‘ Modifier, mmpleter un algonthme

r—. Compléte les algarithmes 1 et 2. Il doivent permettre au robot d'atteindre le point £

i Mgmthm! Déplacemant 1 Alqnnlhme Déplacement 2

!‘ Avancer de 30 Oirhensions Répetet 2 fois
Tourner 3 droite d"‘;:::;’;;"“ Puancor de 30
fwancer de 30 it

Tourner 4 droite 10 Répétes fois
Avancer de 50

AS

Avancer de 90
FArréter le robaot

Arréter ke robot

EXERCICE Tracer une succession de carrés

Parmi les deux programmes suivants, cocher celui qui permet d'obtenir ce dessin.

U

a P'mqnmn@ d qurmm:@

GITEDT est cligue ‘ GITET T est cligqus

effacer tout effacer tout

a'orfenter a 'm s'orienter & m

aller a x: ml\i 0 allsr & x ., B

: aa meltro & G s do lo taille inktiale
mettre a m. de la tmille initiale
methie la taille du siylo a B

- 5 repite Omm
iepetei B fois 1

mettre la taille du stylo a 0

I.|\|lu BEn posiion I ST

styln an position d'acritirs - :
i ripeter nfm- ‘
repolor a fain
mvancer de m

avancer de | |

. avancer e a Lournor r- fie mlh‘ulr'm

tourner {4 de m degres g

[]
J relever le "1‘1,!'1:

!
avance dt nvanced di m

| .

NN
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<& Devoir de Synthés... [qQ

cpuarvd est clhogue

Lin Taniilbes wina
v B rois
stylo en

e LT o

Dessiner ci-dessous a I'échelle 1 pas = 1 mm le dessin obtenu avec le programme 1.

N\
EEEEI6)

Compléter |'algorithme pour que le robot trace le Algorithme
parallélogramme ci-dessous.

Utiliger leg ingtruetionsg : « avancer de 80 pag »,
« avancer de [OO pag » et « tourner & gauche
de 90O degrée ».

Avancer de 100 pas [1 carreau = 20 pas])

Tourner & gauche de 90 degrés

LY

Avancer de 80 pas

Dessiner le tracé correspondant a la séquence
d’instructions.

aller & x: m v: G

s'orienter a @ “{K:D.T:la.}

rapeter o fois
avancer de

»
rourner F) de m degrés -‘90

s'orienter
e oo / CHIZ40,Y:0)
repater o fois - P s

avancern lll-@
tourner ) de €D degrés

"

|0, v:-180)
Tunisie Goliege. net
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< Devoir de Synthes...

|Pevoirs de synthése noz

Mo canirssraasrera s PLEEIOI - S v rse s srmera I emreanme

0-@" Modifier, completer un algorlthme

J ? 1 Compléte les algarithmes 1 et 2. lls doivent permettre au robot d atteindre le point F.
¥ v Algorithme Déplacewment 1 Algorithme Déplacement 2
1 X * Avancer de 30 Ay Répéter 2 fois
I ] Tourner & droite cheiies coarraaty Avancer de 30
-yl ey pra=s)
| Pvancer de 30 40 I
Tourner a droite 5o Répéter fois

| \ Avancer de 50
> i < |
J L Arrater ke robot
m Tracer une sucl:essiorl de carrés

Parmi les deux programmes suivants, cocher celui gqui permet d'obtenir ce dessin.

Awvancer de 90
Arréter le robot

opuard est clheyue

effacer ot

s'arienter & I

aller &

mettre @ te la taille initiale
mettre la taille du stylo & €

= o Fesis

¥ty 0 Tuxls

stylo  er

avancer de EE)

Tunisie Gollege.net

Dessiner ci-dessous a I'échelle 1 pas = 1 mm le dessin obtenu avec le programme 1.

N

| Exercice (3 J

Compléter |I'algorithme pour que le robot trace le Algorithme
parallélogramme ci-dessous.

Utiliger leg inetructione : « avancer de 8O pag », = ,
« avancer de (OO pag » et « tourner & gauche JUAFIEES Gmsehe de SO ced) ? -
de 9O degrés ». ) g

Avancer de 100 pas [1 carreau = 2N nacl

Y Y
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